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1. WSTEP:

1.1. Przedmiot SST:

Przedmiotem niniejszej szczegbélowej spéaygii technicznej (SSTasvymagania dotyeze wykonania i odbioru robot
zwiazanych z wyznaczeniem trasy robét zzginych z; REMONT DROGI GMINNEJ JE ZOWE CENTRUM — wzdiuz
rzeki Jezowki od km O + 218,00 do km O + 252,00

1.2. Zakres stosowania SST:
Szczegdtowa specyfikacja techniczna (S83) stosowana jako dokument przetargowy i komdsaic przy zlecaniu i
realizacji robt wymienionych w punkcie 1.1.
1.3. Zakres robdét obgtych SST:
Ustalenia zawarte w niniejszej szczegotosyggcyfikacji technicznej (SST) obejmuyszystkie czynnéci majace na celu
wykonanie rob6t wymienionych w punkcie 1.1.
Roboty, ktérych dotyczy specyfikacja, obejmuwyszystkie czynnéci umazliwiajace i majce na celu wyznaczenie w terenie
przebiegu trasy drogowej - chodnikow a@dw pieszych) oraz patenia obiektéw inynierskich zgodnie z dokumentacj
projektowva.
1.3.1. Odtworzenie trasy i punktéw wysokiciowych:
W zakresie rob6t pomiarowych amanych z wyznaczeniem trasy i punktow wysakowych wchodz:
a) sprawdzenie wyznaczenia sytuacyjnego i wysakwego punktow gtownych osi trasy i punktéw wystikarych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
¢) wyznaczenie przekrojéw poprzecznych,
d) ochrona punktéw statych przed zniszczeniem.
1.3.2. Wyznaczenie przepustow i zjazdow
Wyznaczenie przepustéw obejmuje:
a) wyznaczenie 0si przepustu,
b) wyznaczenie punktow wysgéiowych przepustu (gdna dna w osi, rna wlotéw i wylotow),
c¢) ochrona punktéw statych przed zniszczeniem.
1.4. Okreslenia podstawowe:
Okrélenia stosowane w niniejszej szczegdtowej specgjiktechnicznej s zgodne z okrdeniami stosowanymi w
przedmiotowych normach fistwowych i branowych oraz w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne”.
1.4.1. Punkty gtéwne trasy:
Punkty gtéwne trasypunkty zatamania osi trasy, oraz pgiowy i koncowy punkt trasy (drogi, chodnika itp.)
1.5. Ogdlne wymagania dotyege robot:
Wykonawca robo6t jest odpowiedzialny zaofgkwykonywanych rob6t, oraz ich zgoddoz dokumentacja projektaw
SST i poleceniami lyniera. Ogélne wymagania dotyez robot ugto szczegétowo w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogélne
punkt 1.5.

2. MATERIALY:

Do utrwalenia punktéw gtéwnych trasy rnglestosowa prety stali zbrojeniowegebrowej osrednicy 10 mm i diugéei 20
cm. Do stabilizacji pozostatych punktéw najestosowd paliki drewniane o diugi okoto 50 cm &rednicy 5,0 - 8,0 cm.
Swiadki wbijane obok palikéw osiowych powinny raidtugasé okoto 70 cm i przekroj prostatay.

3. SPRZAT:
Do odtworzenia (wyznaczenia) trasy i punktéw wysekowych naley stosowd nastpujacy sprat:

- teodolit,

- niwelator,

- tyczki,

- laty niwelacyjne (pomiarowe),

- taSmy stalowe.

Sprzt stosowany do wyznaczenia trasy i punktéw gtéwngetvinien gwarantowauzyskanie wymaganej doktadiod pomiaru.
Ogodlne wymagania dla stosowanego sprazlo wykonania robét gje st w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogolne” punkt 3..
Jakikolwiek sprzt i narzdzia nie gwarantafe uzyskania wymagajakosciowych i bezpieczestwa zostas przez Iizyniera
zdyskwalifikowane, po czym mugzosta usunite przez Wykonawgz terenu budowy.

4. TRANSPORT:
Przy wykonywaniu prac pomiarowych transpietwystpuje.

5. WYKONANIE ROBOT:
Prace pomiarowe powinny byvykonane zgodnie z oboariujacymi Instrukcjami Gtéwnego Uerlu Geodezji i Kartografii.

5.1. Wyznaczenie punktéw gtdwnych i punktéw ysokasciowych:
Zamawiajcy zobowazany jest wytycz§ i za stabilizowé w terenie punkty gtdbwne osi trasy, oraz punkty ekgsciowe
(repery robocze) i dostarazypzkic wytyczenia trasy, wykaz punktéw wysé&owych oraz wszelkie inne dane niedbhe do
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zidentyfikowania punktéw w terenie. w oparciu o ermaty dostarczone przez Zamawi@@go. Wykonawca powinien
przeprowadd obliczenia i pomiary geodezyjne nigdme do szczeg6towego wytyczenia rob6t. Prace pomipowinny by
wykonane przez osoby posiagizg odpowiednie kwalifikacje i uprawnienia. Wykonaw@onosi odpowiedzialdé za
nastpstwa niezgodnizi wykonanych robét z dokumentagjrojektows, SST oraz zmianami wprowadzonymi w nich zawczasu
przez Ireyniera. Wykonawca powinien natychmiast poinforméwazyniera o jakichkolwiek lidach wykrytych w wytyczaniu
punktéw gtéwnych trasy i reperéw roboczyched®} te powinny by usunite na koszt Zamawigego. Wykonawca powinien
sprawdzé czy rzdne terenu oké&one w dokumentacji projektowejaszgodne z rzeczywistymi ¢dnymi terenu. Jdi
Wykonawca stwierdzize rzeczywiste rgne terenu istotnie #aia sic od rzdnych okrélonych w dokumentacji projektowej, to
powinien powiadomd o tym Inzyniera. Wszystkie roboty dodatkowe, wynik@g z r&nic rzednych terenu podanych w
dokumentacji projektowej i edlnych rzeczywistych akceptowane przezyhiera zostas wykonane na koszt Zamawiaggo.
Zaniechanie powiadomienia Ayniera oznaczaze roboty dodatkowe w takim przypadku afigi Wykonawe. Wszystkie
roboty, ktére bazujna pomiarach Wykonawcy nie mp@y¢ rozpoczte przed zaakceptowaniem wynikdw pomiaréw przez
Inzyniera. Punkty wierzchotkowe, punkty gtdwne trasyunkty pdrednie osi trasy mugzby¢ zaopatrzone w oznaczenia
okreslajace w sposob wyray i jednoznaczny charakterystyk potozenie tych punktéw. Wykonawca jest odpowiedzialny za
ochrore wszystkich punktéw pomiarowych i ich oznagzgodczas trwania robét. Zii znaki pomiarowe przekazane przez
Zamawiajicego zostamzniszczone przez Wykonawéwiadomie lub wskutek zaniedbania, a ich odtworzgese konieczne do
dalszego prowadzenia robét, to zogtane odtworzone na koszt Wykonawcy. Wszystkie padeprace pomiarowe konieczne
dla prawidtowej realizacji robét nag do obowizkéw Wykonawcy.

5.2. Sprawdzenie wyznaczenia punktow gtéwnychsi trasy i punktéw wysokdéciowych:

Punkty wierzchotkowe trasy powinnyésainstalowane w sposob okl@ny w punkcie 5.1. a tade dowizane do punktow
pomocniczych polzonych poza granicami robét ziemnych. Repery robacziezone poza granicami robdt zwanych z
wykonaniem trasy drogowej i obiektéw towarzysgch - jako repery robocze wykorzystano punkty estab stabilnych,
istniejacych budowlanych wzdiutrasy drogowej, opisane w dokumentacji projektovRzzdne reperéw roboczych okiene z
doktadndcia do 1 cm stosaf niwelacg podwdjr. Repery robocze Wykonawca powinien wypgsaw dodatkowe oznaczenia
zawierajce wyr&ne i jednoznaczne oldlenie nazwy reperu i jegogdne;.

5.3. Wyznaczenie osi trasy:

Tyczenie osi trasy (drogi, chodnikbwagdw pieszych) nalgy wykona w oparciu o dokumentagjprojektove przy
wykorzystaniu sieci poligonizacji patwowej. G trasy powinna by wyznaczona w punktach gtéwnych i w punktach
pasrednich okrélonych w dokumentacji projektowej przekrojow pomzeych. Dopuszczalne odchylenia sytuacyjne osy tnas
stosunku do dokumentacji projektowej niezmdoy¢ wieksze ni 5 cm. Rzdne punktéw osi naly wyznaczy z doktadnécia do
1 cm w stosunku do ednych okrélonych w dokumentacji projektowej. Do utrwaleniai éasy w terenie naky uzyc
odpowiednich pali drewnianych lub rur metalowyclsudiecie pali osi trasy, jest dopuszczalne tylkevezas gdy Wykonawca
robét zastpi je odpowiednimi palami po obu stronach osi, wmnézonymi poza granica robot.

5.4. Wyznaczenie przekrojéw poprzecznych:
Wyznaczenie poprzecznych przekrojéw ob@mu
a) wyznaczenie kramizi nasypow okedajqcych granice robot ziemnych,
b) wyznaczenie w czasie trwania robot ziemnych zdrigsaturéw) nasypéw w przekrojach poprzecznych. fiofilowanie
przekrojoéw poprzecznych) i powinna byykonywane zgodnie z dokumentgmjojektow; oraz w miejscach wymaggiych
uzupetnienia dla poprawnego przeprowadzenia rabékceptowanych przezymiera.
Do wyznaczenia kragdzi nasypow naley stosowa dobrze widoczne paliki. Odledi® migdzy plikami naléy dostosowéa do
uksztattowania terenu, oraz geometrii trasy (drogjpvehodnikéw, eigéw pieszych). Odlegié ta co najmniej powinna
odpowiadé odstpowi Kkolejnych przekrojow poprzecznych. Profilomaniprzekrojow poprzecznych musi udiwiaé
wykonanie nasypow o ksztatcie zgodnym z dokumeaniacjjektova. Konieczne jest profilowanie przekrojow poprzeazmyve
wszystkich punktach zgodnie z dokumentgmjojektova oraz w innych dodatkowych punktach akceptowanyezezlnzyniera.

5.5. Wyznaczenie polzenia przepustu rurowego pod zjazdem:
Jeeli dokumentacja przewiduje budewrzepustu rurowego, nalepotazenie jego wyznaczyw terenie.
Wyznaczenie jego potenia w terenie naly wykona poprzez:
a) wytyczenie jego osi,
b) wytyczenie punktéw okiajgcych usytuowanie (kontur) obiektu,
c) wytyczenie punktéw wysgkmwych obiektu (na dna, redne murkow itp.).
Wszystkie wytyczone punkty nale odpowiednio za stabilizowaoraz umiejscowd dodatkowe punkty poza gramicobot, w
celu umdaliwienia znalezienia punktéw gtéwnych podczas prdrnenia robot.

6. KONTROLA JAKO SCI ROBOT:
Ogolne zasady kontroli jad@ rob6t podaneasw SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogoélne” punkt 6.
Kontrola jakdci prac pomiarowych zwzanych z wyznaczeniem trasy i punktéw wysakowych naley prowadzé wedtug
zasad okrédonych w instrukcji GUG i K [punkt:4,5,6,7,8,9,10].
Sprawdzenie prawidtovéoi wyznaczenia osi trasy (drogi, chodnikowagdiw pieszych, obiektow iynierskich, przepustow itp.)
polega na kontroli ich zgodédi z:
a) dokumentaajprojektows - w zakresie kompletroi wykonania,
b) wymaganiami podanymi w punkcie 5 niniejszego SST
¢) projektem organizacji roh6t

7. OBMIAR ROBOT:
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Jednostk obmiarova rob6t zwizanych z wyznaczeniem trasy (drogi, chodnikowgaéw pieszych, obiektdw iynierskich
itp.) w terenie jest 1 kilometr trasy. §©robét okréla sk na podstawie projektu z uwzgdhieniem zmian zaproponowanych
przez Irzyniera.
llo§¢ robét wedlug dokumentacii projektowe;j:

8. ODBIOR ROBOT:

Ogolne zasady odbioru robé¢tejs w SST D 00.00.00 ,Wymagania Ogdélne” punkt 8.
Odbiér robot z wyznaczeniem trasy w terenie ¢g@ge na podstawie szkicoOw i dziennika pomiaréw gzgghych lub protokétu
z kontroli geodezyjnej, ktére Wykonawca przedktaag/nierowi.
W przypadku stwierdzenia uchyhielnzynier ustali zakres robét poprawkowych do wykonamiaNykonawca wykona je na
whasny koszt w wyznaczonym terminie.

9. PODSTAWA PLATNOSCI:

Podstaw ptatngci za wykonane roboty jest przgje tych roboét przez kyniera. Ogolne zasady i warunki ptaobzostaty
okreslone w SST D 00.00.00 ,Wymagania Og6lne” punkt 9.
Ptatnag¢ za kilometr wyznaczenia trasy najeprzyjmowa na podstawie szkicOw i dziennikéw pomiaréw geoglemh lub
protokotu z kontroli geodezyjne;.
Cena wykonania robét obejmuije:
a) sprawdzenie i wyznaczenie punktow gtéwnych @siyti punktdw wysokiziowych,
b) uzupetnienie osi trasy dodatkowymi punktami,
c¢) wyznaczenie przekrojow poprzecznych z ewentumlnytyczeniem dodatkowych przekrojow,
d) wykonanie pomiaréw biacych w miae postpu robét, zgodnie z dokumentagjrojektova,
e) za stabilizowanie punktéw w sposob trwaly, odlar@h przed zniszczeniem i oznakowanie utatgmj odszukanie

i ewentualne odtworzenie
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