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D-01.02.02 ZDECIE WARSTWY HUMUSU I/LUB DARNINY

1. WSTEP

1.1. Przedmiot SST

Przedmiotem niniejszej szczegétowej specyfikachtécznej (SST)swymagania dotyce wykonania i odbioru robot
zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu i/lub darniny uwzdhionych w dokumentacj)DBUDOWA DROGI NR 102310R i
102311R JZOWE PODGORZE OD KM 0 + 000,00 DO KM 1 + 690,00 w migjcowdci JEZOWE PODGORZE [ ETAP 3 OD
KM 1 + 010,00 do km 1 + 292,00 ] gmina JEOWE

1.2. Zakres stosowania SST
Szczegodtowa specyfikacja techniczna (SST) jesiostana jako dokument przetargowy i kontraktowy pieganiu i realizacji
robdt na drogach krajowych, wojewodzkich, powiatetyymiejskich i gminnych.

1.3. Zakres robdt obptych SST
Ustalenia zawarte w niniejszej specyfikacji dotyzasad prowadzenia robot aganych ze zdgiem warstwy humusu i/lub
darniny, wykonywanych w ramach rob6t przygotowavetzy

1.4. Okreslenia podstawowe
Stosowane okéenia podstawoweaszgodne z obowizujacymi, odpowiednimi polskimi normami oraz z defirinji
podanymi w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogoine” fil.

1.5. Ogélne wymagania dotycrce robot
Ogoblne wymagania dotysee rob6t podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania og0{kt 1.5.

2. MATERIALY
Nie wystpuja.

3. SPRZET

3.1. Ogodlne wymagania dotycre spratu
Ogdlne wymagania dotysze sprztu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogélne” gkt

3.2. Sprat do zdjecia humusu i/lub darniny
Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy humusu lub/i darniny nie naga&j st do powtérnego zycia naley
stosowa:
réwniarki,
spycharki,
topaty, szpadle i inny spgzdo rcznego wykonywania robét ziemnych - w miejscaclziggrawidtowe wykonanie rob6t sptem
zmechanizowanym nie jest aiiwe,
koparki i samochody samowytadowcze - w przypad&ngportu na odlegéé wymagajca zastosowania takiego spta.
Do wykonania robét zwzanych ze zdgiem warstwy darniny nadgjej st do powtérnego iycia, naley stosowa:
noze do cecia darniny wedtug zasad oklenych w p. 5.3,
topaty i szpadle.

4. TRANSPORT

4.1. Ogolne wymagania dotycrce transportu
Ogolne wymagania dotygee transportu podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagagaline” pkt 4.

4.2. Transport humusu i darniny

Humus naley przemieszczaaz zastosowaniem rowniarek lub spycharek albo ppz&transportem samochodowym. Wybér
srodka transportu zatg od odlegtéci, warunkéw lokalnych i przeznaczenia humusu.

Darnirg nalezy przewozt transportem samochodowym. W przypadku darninyzmaezonej do powtornego zastosowania,
powinna ona b§ transportowana w sposob nie powagyjuszkodzé.

5. WYKONANIE ROBOT

5.1. Og6lne zasady wykonania robo6t

Ogolne zasady wykonania robét podano w OST D-M@00 ,Wymagania ogoélne” pkt 5.

Teren pod budogdrogi w pasie robét ziemnych, w miejscach dokopéwminnych miejscach wskazanych w dokumentaciji
projektowej powinien by oczyszczony z humusu i/lub darniny.

5.2. Zdjecie warstwy humusu

Warstwa humusu powinna bydjcta z przeznaczeniem domejszego aycia przy umacnianiu skarp, zaktadaniu trawnikéw,
sadzeniu drzew i krzewdw oraz do innych czydmokreslonych w dokumentacji projektowej. Zagospodarowardadmiaru humusu
powinno by wykonane zgodnie z ustaleniami SST lub wskazaniaimniera.
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Humus naley zdejmowa mechanicznie z zastosowaniem réwniarek lub spgéhdl wyjptkowych sytuacjach, gdy
zastosowanie maszyn nie jest wystargzajdla prawidtowego wykonania robét, waghie mae stanowt zagraenie dla
bezpieczastwa robot (zmienna grubbwarstwy humusu,asiedztwo budowli), naley dodatkowo stosowéareczne wykonanie robot,
jako uzupetnienie prac wykonywanych mechanicznie.

Warstwe humusu naley zdja¢ z powierzchni catego pasa robét ziemnych oraznych miejscach okionych w
dokumentaciji projektowej lub wskazanych przezyhiera.

Gruba¢ zdejmowanej warstwy humusu (zat@ od gébokaici jego zalegania, wysoko nasypu, potrzeb jego wykorzystania
na budowie itp.) powinna By godna z ustaleniami dokumentacji projektowej, 8®Twskazana przez igniera, wedtug faktycznego
stanu wysfpowania. Stan faktycznybzie stanowit podstagvdo rozliczenia czynnigi zwiazanych ze zdgiem warstwy humusu.

Zdjety humus nalgy sktadowé& w regularnych pryzmach. Miejsca sktadowania hunpeuinny by przez Wykonaweg tak
dobrane, aby humus byt zabezpieczony przed zarseczgniem, a tak najedzaniem przez pojazdy. Nie najezdejmowa humusu w
czasie intensywnych opadow i bezpainio po nich, aby unikad zanieczyszczenia ghifub innym gruntem nieorganicznym.

5.3. Zdjecie darniny

Jezeli powierzchnia terenu w offsie pasa przeznaczonego pod bugtnasy drogowej jest pokryta daraiprzeznaczondo
umocnienia skarp, darrimalery zdja¢ w sposob, ktory nie spowoduje jej uszkatlzprzechowywé w odpowiednich warunkach do
czasu wykorzystania.

Wysokie trawy powinny hyskoszone przed zdjiem darniny. Darnianalezy cia¢ w regularne, prostakne pasy o szerokoi
okoto 0,30 metra lub w kwadraty o diugoboku okoto 0,30 metra. Grubibdarniny powinna wynoséiod 0,05 do 0,10 metra.

Nalezy dazy¢ do jak najszybszegazycia pozyskanej darniny. Z&i darnina przed powtérnym wykorzystaniem musi by
sktadowana, to zalecaegej roztazenie na gruncie rodzimym. zlgi brak miejsca na takie rozenie darniny, to naky ja magazynowa
w regularnych pryzmach. W porze rozwojélio darnirg nalezy sktadowa w warstwach trawdo dotu. W pozostatym okresie dargin
nalezy sktadow# warstwami na przemian trawdo goéry i traw do dotu. Czas sktadowania darniny przed wbudowamienpowinien
przekracza 4 tygodni.

Darnirg nie nadajca si¢ do powtdrnego wykorzystania najeusuryé mechanicznie, z zastosowaniem rowniarek lub
spycharek i przewi€ na miejsce wskazane w SST lub przez/hiera.

6. KONTROLA JAKO $CI ROBOT

6.1. Ogolne zasady kontroli jakéci robot
Ogolne zasady kontroli jakoi robét podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdlpkt 6.

6.2. Kontrola usuniecia humusu lub/i darniny
Sprawdzenie jakai robét polega na wizualnej ocenie komplgtiaisunicia humusu lub/i darniny.

7. OBMIAR ROBOT

7.1. Ogodlne zasady obmiaru robét
Ogolne zasady obmiaru rob6t podano w OST D-M-00@QWymagania ogoélne” pkt 7.

7.2. Jednostka obmiarowa
Jednostik obmiarowy jest nf (metr kwadratowy) zdtej warstwy humusu lub/i darniny.

8. ODBIOR ROBOT
Ogolne zasady odbioru rob6t podano w OST D-M-000QWymagania ogdlne” pkt 8.

9. PODSTAWA PLATNOSCI

9.1. Ogdlne ustalenia dotycrre podstawy ptatnéci
Ogolne ustalenia dotygee podstawy ptatriei podano w OST D-M-00.00.00 ,Wymagania ogdine” kt

9.2. Cena jednostki obmiarowej

Cena 1 riwykonania robét obejmuje:
zdjecie humusu wraz z hatdowaniem w pryzmy wzdinogi lub odwiezieniem na odkitad,
zdjecie darniny z ewentualnym odwiezieniem i sktadowanjej w regularnych pryzmach.

10. PRZEPISY ZWIAZANE
Nie wystpuja.

SPORZDZIt; Marek Molter
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